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10. Aufgabenblatt

Aufgabe 1 Das Polyeder X = {x ∈ R3 : Ax ≥ b} mit (4)

A =


−2 −1 −1
0 −2 −1
1 −2 −1
0 1 −1

 und b =


−2
−1
−2
−1


besitzt nur die beiden Ecken x(1) = (−1, 0, 1)T und x(2) = (12 , 0, 1)

T . Bestimmen Sie eine end-

liche Darstellung des Ausdehnungskegels O+(X) = keg(y(1), . . . , y(l)) und geben Sie damit eine

endliche Darstellung von X an.

Aufgabe 2 Mit A ∈ Rm×n, b ∈ Rm, sei X := {x ∈ Rn : Ax ≥ b} 6= ∅. Eine praktisch (4)

wichtige Frage ist, ob eine zusätzliche Bedingung dTx ≥ η an der Gestalt dieser Menge etwas

ändert. Wenn dies nicht der Fall ist, d.h. wenn X = X ∩H⊕(d, η) ⊆ H⊕(d, η) gilt, nennt man

diese Ungleichung redundant für X. Zeigen Sie mit dem Satz von Farkas (bzw. mit einer seiner

Alternativformulierungen): Die Ungleichung dTx ≥ η ist genau dann redundant für X, wenn

∃u ≥ 0 : uTA = dT, uTb ≥ η.

Abgabe: Donnerstag, 14.01.15, vor der Vorlesung.
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